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Odwrotna Transformata Laplace’a
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Odwrotna transformata Laplace’a

Parametr c dobiera się tak, aby wszystkie punkty osobliwe funkcji podcałkowej miały ujemną część rzeczywistą. 

Odwrotna transformata Laplace’a pozwala odzyskać z formy operatorowej formę czasową 

zgodnie z następującym przekształceniem 
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Obliczanie odwrotnej transformaty wprost z definicji jest kłopotliwe, dlatego wykorzystuje się (m.in.) 

metodę rozkładu na ułamki proste  

Odwrotna transformata Laplace’a
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Przykład 

Oblicz charakterystykę skokową przedstawionego układu RC

Oczywiście, odpowiedź skokowa daje się opisać równaniem 
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Przykład 
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Należy obliczyć transformatę odwrotną z wyrażenia 

Na początku przeprowadzimy rozkład na ułamki proste 
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Przykład 
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Przykład 
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R=1,C=0.001
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Na następnych zajęciach 

Obliczanie odwrotnej transformaty Laplace’a wybranych sygnałów

Dyskretyzacja, kwantowanie, aliasing

Za dwa tygodnie:

Kolokwium z części sygnałowej 


